1 pratybos

Tempiamas — gniuZdomas strypas

v

Standumo matrica:

arba F; = K; u;. Rysys su globaliaisiais poslinkiais: F; = K; T u,

Koordinaciy transformacija:

u, | |cosa cosfp 0 0 u,
u|[ | 0 0 cosa cosf| |u, |’
cos a = Xy — x)/1,

cos B=sina=(y, -yl

. .. T
Standumo matricos transformacija: K, = T° K; T



Patogiau — iSkart nagrinéti lokaliaja koordinaciy sistema su 2 laisvés laipsniais:
tada koordinaciy transformacija biity

u, cosa sina 0 0 u,,
v, -sina  cosa 0 0 u,
u, - 0 0 cosa sina | |u,,
v, 0 0 -sina cosa| (U,

F. 1 0 -1 0] [u
F. | AEl0 0 0 0|y,
F, (110 1 0fu,
F, 00 0 0]lv,

Patogu suskaiCiuoti Kg analitiSkai, be matricy daugyby programoje.



Uzdavinys:

2 F=25 A

1 str., EA 2 str., EA 2000

1000 1000

E =200
A =500



1-as BEM procediiros etapas — diskretizavimas:
1-as strypas: 1-2

2-as strypas: 2-3

2. Strypy standumo matricos globaliojoj koordinaciy sistemoj:

1-o0 strypo krypties kosinusai: cos a = 0.447227, sin a = 0.894454

Kgll
8.94 17.89 -8.94 -17.89
17.89 35.78 -17.89 -35.78
-8.94 -17.89 8.94 17.89
-17.89 -35.78 17.89 35.78

2-0 strypo krypties kosinusai: cos a = 0.447227, sin a = -0.894454

ngl
8.94 -17.89 -8.94 17.89
-17.89 35.78 17.89 -35.78
-8.94 17.89 8.94 -17.89
17.89 -35.78 -17.89 35.78



3. Ansamblio standumo matrica ir jégy vektorius:

K,:
8.94 17.89 -8.94 -17.89 0 0
35.78 -17.89 -35.78 0 0
17.89 0 -8.94 17.89
sym 71.55 17.89 -35.78
8.94 -17.89
35.78
Fy:
0
0
25
0
0
0



4. Krastiniy salygy jvedimas:

Ansamblio standumo matrica Kg ivedus krastines salygas:

17.89 0
0 71.55

Jegy vektorius F, jvedus kraStines salygas:



5. Pagrindinés statikos lygties sprendimas:

Lygciy sistema:

17.89 uy +0wvy =25

0 up +71.55 \%) =0
Sprendiniai:

U = 1.4

V2=0



5. Vidiniy jégy (jrazy) skai¢iavimas pagal F; = K; T uy:

1-as strypas:

F; =-27.95

F, = 27.95

— taigi, jraza strype 1-2 yra tempianti
2-as strypas:

F; = 27.95

F, = -27.95

— taigi, iraza strype 2-3 yra gniuzdanti




Papildoma procediira —
reakciju skaiciavimas:

R, 0
R, 0
25 1.4
R3x 0
R;, 0
Reakcijos:

Rix= -12.5

Riy= -25

Ry = -12.5

Rz, = 25

Skaic¢iavimy kontrolé:

Ivertinant visas 4 reaktyvigsias ir 1 aktyviaja jégas, galima patikrinti tris pusiausvyros lygtis
strypinei sistemai kaip visumai.



